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https://spike.legoeducation.com/prime/lobby/

Avanza 20 centimetros
Retrocece hasta el centimetro 5
Avanza hasta el centimetro 35
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https://drive.google.com/file/d/1MZwcLfEzvQZVzlId_bHOyMqp1JoswlQo/view

Haz un cuadrado de
15 centimetros de lado
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https://drive.google.com/file/d/1PHf3klmcrYcC7d8U6rIAYLz8kVl8IMfh/view

Programa el robot para que cuando llegue a
10 centimetros de distancia de la barrera haga
lo siguiente: baje el recogedor, coja la basura y

se la lleve de nuevo hasta el punto de inicio
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https://drive.google.com/file/d/1_FfZ2IZWaOrKMwtKVfL2S6Hlw1zVa8BH/view
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PARTE 1
(iniciar programa)

cuandolselnicid Eﬂljlm.

fijar C+D «  comomofores en movimiento

fijar velocidad de movimiento al @ o,

fijar 1 rotacion del mofor en m Cm *  [Ecomdos

E « fijar velocidad al @ %

Ew« ir (1' » durante o sequndos =

tocar nota @ duranie @ sequndos
tocar nota a duranie @ sequndos




PARTE 2
(Acercarse y recoger)
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